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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa zamodwienia

Wykonanie robdot budowlano — instalacyjnych zwigzanych z wymiang pokrycia dachu i
instalacji odgromowej w budynku OSrodka Rehabilitacji Dziennej dla dzieci w Kisielnicy.
1.2 Przedmiot i zakres robot budowlano-elektrycznych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét instalacji
odgromowej budynku Osrodka Rehabilitacji Dziennej dla dzieci w Kisielnicy .

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie wymiany instalacji odgromowe;j.

a) demontaz instalacji odgromowej

b) wykonanie instalacji odgromowej

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszgcych i robot tymczasowych.

a) zabezpieczenie miejsca przejscia dla uczniow

b) zachowaé ostroznos¢ przy demontazu instalaciji.

1.4 Informacje o terenie budowy;

a) oznakowac i wygrodzi¢ strefy niebezpieczne

b) wykona¢ zaplecze budowy.

1.5 Nazwy i kody:

a) CPV 45 30 00 00-0 - Roboty w zakresie instalacji Budowlanych
b) CPV 45 31 00 00-3 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
c) CPV 45 31 23 10-3 — Ochrona odgromowa

d) CPV 45 44 23 00-0 - Roboty w zakresie ochrony powierzchni

1.6 Okreslenia podstawowe, zawierajgce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej nie
zdefiniowanych.

Wszelkie nazwy firmowe wyrobow uzyte w dokumentacji projektowej powinny byé
traktowane jako definicje standardu, a nie konkretne nazwy firmowe wyrobow
przedstawionych w projekcie.

Stosowane:

STWIORBM - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlano-
Montazowych — zawiera ogdlne wymagania stawiane robotom budowlanym objetych
zamodwieniem.

SST - Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych — zawiera szczegétowe wymagania stawiane robotom budowlanym objetych

zamowieniem.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW ELEKTRYCZNYCH ORAZ
JAKOSCI.

2.1. Wymagania dotyczgce materiatow i wyrobow elektrycznych.

Bednarka Fe Zn 30x4 mm , drut FeZn ® 8 mm , konstrukcje wsporcze — odpowiadajgce
standardom okreslonym przez PN-70/H-93203(33). Tasmy stalowe powinny by¢ dostarczane
w kregach , bez zataman Ilub innych uszkodzeh mechanicznych. Materiaty stalowe
przeznaczone do wykonywania instalacji uziemiajgcej odgromowej oraz konstrukcji
wsporczych powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg przez ocynkowanie. Powioka
ochronna powinna by¢ na catej powierzchni materiatu jednolita i bez uszkodzen. Prety ,
tasmy i linki powinny byé przed montazem wyprostowane za pomocg wstepnego naprezania
lub przy zastosowaniu odpowiedniego urzgdzenia prostujgcego oraz nie powinny posiadac
ostrych krawedzi.

2.2. Wymagania zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,
sktadowaniem i kontrolg jakosci materiatow i wyrobow budowlano-elektrycznych

Przechowywanie i sktadowanie

Wszystkie materiaty i wyroby budowlane powinny posiada¢ oznakowanie zawierajgce co
najmnie;j:

a) nazwe i adres zaktadu produkujgcego wyrob,

b) okreslenie wyrobu lub nazwe handlowag

c) numer aprobaty technicznej (jezeli dotyczy wyrobu)

d) date produkgji, identyfikacje partii wyrobu

e) znak budowlany

Podstawowe informacje odnosnie warunkéw stosowania, magazynowania i transportu :
materiaty i wyroby mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi, uktadane w jedne;j

warstwie, w pozycji lezgcej, zabezpieczone przed przewracaniem sie i uszkodzeniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZALOZONA JAKOSCIA

Do wykonania robét elektrycznych nalezy uzyé nastepujgcego sprzetu:

1. wiertarka wieloczynnosciowa

2. sprzet elektromechaniczny w odpowiedniegj ilosci

3. spawarka transformatorowa 500 A

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatow stosowanych do wykonania robét elektrycznych nalezy uzy¢
nastepujacych srodkéw transportu: -samochéd dostawczy 0,9t lub innych $rodkdw transportu
umozliwiajgcych transport poszczegoélnych materiatdw w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem. Po dostarczeniu materiatdw na teren budowy nalezy sprawdzi¢ je pod

wzgledem kompletnoséci i uszkodzen mechanicznych.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ODGROMOWYCH

5.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie roboty zostang wykonane zgodnie z wymaganiami odpowiednich Norm oraz
» Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych — Czes¢
V- Instalacje elektryczne.

Roboty elektryczne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez osoby posiadajgce aktualne
uprawnienia wydane w tym celu przez odpowiednig jednostke ( SEP , OIGE ).

5.2. Demontaz instalacji ODGROMOWEJ

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacijg projektowg i
wymaganiami specyfikacji technicznej oraz programem zapewnienia jakosci wykonania
robot.

Zakres robot obejmuje:

a) demontaz instalacji odgromowe;j ( drutu D feZn ® 8 mm , zaciskéw ZK , bednarki FeZn )

5.3. Wykonanie instalacji odgromowej

Zakres robot obejmuje:

a) przeglad ztgczy i zwoddw pionowych

b) Wymiana wspornikéw instalacji odgromowej na dachu

c¢) Wymiana przewoddéw instalacji odgromowej naprezanej (zwéd poziomy) na uprzednio
zainstalowanych wspornikach na dachu

d) Wymiana otoku wokét budynku

e) Wymiana ztgczy kontrolnych instalacji odgromowych z potaczeniem pret-pret

f)  wykonanie badan skutecznosci instalacji odgromowej

6. KONTROLA JAKOSCI WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Program zapewnienia jakosci

Program zapewnienia jakosci wykona¢ zgodnie z warunkami ogolnymi okreslonymi w
WTWIORB.

6.2. Kontrola jakosci materiatow

Wymagana jakos¢ wyrobow elektrycznych powinna byé potwierdzona przez producenta
zaswiadczeniem o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub
innym rownorzednym dokumentem. Wyroby elekiryczne dostarczone na budowe bez
dokumentdéw potwierdzajgcych przez producenta ich jakosé nie mogg by¢ dopuszczone do
stosowania. Odbiér materiatéw elektrycznych powinien obejmowac potwierdzenie zgodnosci
z dokumentacjg projektowg oraz sprawdzenie wiasciwosci technicznych tych materiatow z
wystawionymi atestami wytworcy. W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu z
zaswiadczeniem o jakosci wystawionym przez producenta — powinien by¢ on zbadany
zgodnie z postanowieniami normy panstwowej. Nie dopuszcza sie stosowania do roboét

materiatdbw  elektrycznych, ktorych  wlasciwosci nie  odpowiadajg  wymaganiom



przedmiotowych norm lub aprobatom technicznym lub materiatéw przeterminowanych (po
okresie gwarancyjnym). Wyniki kontroli materiatdéw i wyrobow powinny by¢ kazdorazowo
wpisywane do dziennika budowy. Kontrole widocznych wyrobdéw elektrycznych nalezy
prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-6-61, PN/E-04700 1998

6.3. Kontrola jakosci wykonania robot

Kontroli jakosci wykonanych robdt nalezy dokonaé poprzez poréwnanie wykonania robot z
dokumentacjg projektowo-wykonawczg oraz wymaganiami odpowiednich norm lub aprobat
technicznych. Wszystkie badania i pomiary zostang wykonane zgodnie z wymaganiami
niniejszej SST, odpowiednich norm oraz ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru
Robét Budowlano- Montazowych” Cze$¢ V- Instalacje elektryczne oraz ze wspomaganiami
inspektora nadzoru.

Badania i pomiary moga by¢ wykonywane wylgcznie przez osoby posiadajgce aktualne
uprawnienia wydane w tym celu przez odpowiednig jednostke (Stowarzyszenie Elektrykéw
Polskich, Okregowy Inspektorat GE) zgodnie z PN-IEC 60364-6-61, PN/E-04700.

Wiasciwe badania odbiorcze powinny by¢ poprzedzone :

a) szczegotowymi ogledzinami zamontowanych przewoddéw, sprawdzenia zgodnosSci
montazu, wyposazenia i danych technicznych z dokumentacja i instrukcjami fabrycznymi,

b) sprawdzeniem poprawnosci potgczen galwanicznych,

C) usunieciem zauwazonych usterek i brakow.

6.4. Badanie instalacji odgromowe;j

a) zgodnosc¢ z projektem wykonawczym i obowigzujgcymi przepisami ( w tym kontrola
zastosowanych materiatéw , aparatow , urzadzen i ich poprawne dziatanie)

b) sprawdzenie potgczen czesci nadziemnej

c) pomiar rezystancji wszystkich uziomow

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie wyroby elektryczne nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostang odrzucone. Jezeli wyroby nie spetniajgce wymagan zostang
zastosowane, to Wykonawca wymieni je na wiasciwe na wtasny koszt. Wszystkie roboty,
ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 4 i 5 w Specyfikacji,

powinny by¢ ponownie wykonane przez WWykonawce na jego koszt.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE ROZLICZENIA WYKONANYCH ROBOT
Podstawg rozliczenia robot jest wynagrodzenie ryczattowe wykonawcy okreslone

w zawartej umowie .

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT
Odbiory robét prowadzi¢ zgodnie z warunkami ogélnymi okre$lonymi w SST, STWiIORBM i

umowie. Odbidér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanej instalaciji



odgromowej .Odbioru dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw , wynikéw pomiaréw , ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projektowg. Do odbioru instalacji odgromowej

Wykonawca jest zobowigzany przygotowac protokoty badan instalacji odgromowe;j.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce nalezy uwzgledni¢ w narzucie kosztéw

posrednich. SST nie przewiduje zadnych robot tymczasowych.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

a) Seria norm PN-EN 62305 (-1...-4) - Ochrona odgromowa,

b) norma PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona
przed przepigciami — Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi,

c) seria norm PN-EN 62561 (-1...-7) Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPSC),

d) Ustawa o Normalizacji, z dnia 12 wrzesnia 2002 r.,

e) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie ,Warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie” z kolejnymi zmianami.

f)  PN-EN 62561-1:2012 Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPSC) -- Czes¢ 1:
Wymagania dotyczgce elementéw potgczeniowych

g) PN-EN 62561-2:2012 - Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPSC) -- Czes¢ 2:
Wymagania dotyczgce przewodow i uziomow

h) PN-EN 62561-3:2012 - Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPSC) -- Czes¢ 3:
Wymagania dotyczace iskiernikow izolacyjnych (ISG)

i) PN-EN 62561-4:2011 - Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPCS) -- Czes¢ 4:
Wymagania dotyczace uchwytéw

i) PN-EN 62561-5:2011 - Elementy urzagdzenia piorunochronnego (LPCS) -- Czes$¢ 5:
Wymagania dotyczace uziomowych studzienek kontrolnych i ich uszczelnien

k) PN-EN 62561-6:2011 - Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPCS) -- Czes¢ 6:
Wymagania dotyczace licznikéw udaréw piorunowych (LSC)

) PN-EN 62561-7:2012 - Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPCS) -- Czes¢ 7:
Wymagania dotyczgce substancji poprawiajgcych jakosé uziemien

10.2. Inne dokumenty

a) Inne dokumenty odniesienia okresla STWiIORB.

b) ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych” — Czes$¢ V

— Instalacje elektryczne. Wyd.COBR Elektromontaz



c) Przepisy Budowy Urzgadzen Energetycznych



